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3. COBOTTA REMOTE TP, SPECIFICHE DI SISTEMA

COBOTTA Virtual TP è un'app per Android OS (Version 5.0 o
superiori) disponibile al download su Google Play.
 
I tablet consigliati e compatibili sono:
- ASUS ZenPad 3 8.0 (Z58IKL) (Model number: P008)
- HUAWEI MediaPad M3 premium model (Model number: BTV-DL09)
- HUAWEI MediaPad M3 lite 10 LTE model (Model number: BAH-L09)
- Lenovo Tab P10 ZA450034JP (Model number: Lenovo TB-X705L)
(Supported version: Ver.2.8.0 or later)
- Panasonic FZ-LI (FZ-LI ADAZZAJ) (Model number: FZ-LI)



4. START UP: ACCENSIONE DEL COBOTTA

Connetti il tuo tablet Android al COBOTTA utilizzando il cavo USB originale.
 
Accendere il COBOTTA tramite il tasto posto sul retro del COBOTTA.
 
Dopo l'accensione, attendi circa 10-15 secondi, fino a che la luce verde inizia a
lampeggiare.
 
A questo punto esegui l'app di Remote TP cliccando sull'apposita icona sul tablet.



5. CONNESSIONI AL COBOTTA (1)

Una volta avviata l'app apparirà la finestra sotto.

Procedi premendo il tasto "Add".

Attiva "USB tethering".



Inserisci il Login "Programmer" con PSW: 5596045

Mode Lock: 123 (se richiesto)

6. CONNESSIONE AL COBOTTA (2)



7. ALCUNE INFORMAZIONI DI BASE



Premi F2 [Arm] dalla pagina principale per visualizzare i dati di ogni giunto.

Premi i tasti direzione per muovere il robot.

Premi F4 [Variabile] e comparirà la schermata sotto a destra.

8. REGISTRAZIONE PUNTI DI LAVORO (1)



Seleziona una variabile a scelta da P0 a P99.

Premi F6 [Get Position] per registrare. 

9. REGISTRAZIONE PUNTI DI LAVORO (2) 



Seleziona una variabile e premi F4 [Move to].
 
Scegli i parametri di movimento e premi OK mantenendolo premuto. 
Il robot si muoverà.

10. MUOVI SU PUNTI REGISTRATI



11. DISCONNESSIONE DAL COBOTTA



12. QUALCOSA DI NON CHIARO O VUOI APPROFONDIRE LE OPERAZIONI?

Per maggiori dettagli, fare riferimento al COBOTTA USER MANUAL.


